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 #����� ��.
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��� �����H� ��@$��� ��������   

��������� ��J���� ��
��� �� )/0N/T/0//(.  
 0������� ���1���)���$/2�( 

 ���
3������� 

%  0����������1��� 
 ���
3������� 

% 

+�H�  
��������
  434 20. 7 ���
�
����
 ����.�� 143 6. 8 

 ���D	��
 ���������  353 16. 8 ������  
����  110 5. 3 

��������� ���
�����  %�
 ��� �� ���<	
=�  272 13. 0 ���������  79 3. 8 

������ J�D	�
  &�4� 8
�$��  228 10. 9 ����=�
 )�
�	��
 ����	��  77 3. 7 

�
��,��  195 9. 3 i�DF  26 1. 3 

  
���7����
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 3���6��
 3��.����  177 8. 5 5���/6� 2095 100. 0 

��%���:[���	�� K$���� ����' �� &�� � : ����7Scoups       
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	����
���� ��
��� ������� ��@$��� ��������   
��������� ��J���� ��
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 0������� ���1���)����7��( 
 ��� 3�����

��$����� �/8�$�� 
% 

 ��� �/8�$�� 3�����
��$���7�� ��$����� 

% 

  
���� 
 �����	�=� ����
�L�)���������( 77 74. 0 26  74. 3 

 ��
��,��  
����)3�����
 �������( 11 10. 6 5  14. 3 

 ���D	�� ����	��
 8 7. 7 4  11. 4 

����L�
 ��*	7=�
 ��
��	��  
����  4 3. 8 0  0. 0 

i�DF 4 3. 8 0  0. 0 

5���/6� 104 100. 0 35  100. 0 

��%���:�[���	�� K$���� ����' �� &��  :�� ������� "�� !��
%���� ���i�*�.  
�����������������  
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���!&
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 �/8�$��

 ��$�����

��$���7�� 

 �/8�$��

��$����� 

 �/8�$��

 ��$�����

��$���7�� 

2012-

2015 
1987 506  13 4 2000 510 

2016-

2019 
2493 784 43 15 2536 799 

2020-

2022 
2018 805 48 16 2066 821 

5���/6� 6498 2095 104 35 6602 2130 

%�����:�[���	�� K$���� ����' ��  : �����H� ��
�����&�� ����7 Scoups  ��� &�� ������� ��
����� !
i�*��� ������� "�� !��
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��* v
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�� @���4� 
)International Journal of Geographical Information Science (�� @��&� 3� �1( @���4� ��
����

 �94*�)International Journal of Remote Sensing ( �94*� �� � D� 4� 8
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and Remote Sensing (� � D� 4� 8
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Rank (SJR)� }��+, ~ ��E8
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 �/8�$��

��$�����  
��� 

��$���7�� �/8�$�� 

(%)  

 3B/���

(%) 

Urban Studies 43 11 25.6 7.1 

Landscape and Urban Planning 147  47  32.0  30.3  
Journal of Rural Studies 33  10  30.3  6.5  
International Journal of Geographical 

Information Science 
304  49  16.1  31.6  

International Journal of Remote Sensing 213  22  10.3  14.2  
GIScience and Remote Sensing 77  16  20.8  10.3  

9��/��� 817  155  19.0  100.0  

  

 +��/)( ( : ������� ����
���� ��������� ��J���� ��
��� �� ��@$��� S��
H� ��.
	)/0N/ T/0//(. 

� 3�������$���7�� ��$����� �/8�$�  

�������) ����7��(  

 3�����

 �/8�$��

��$�����  
��� 

 �/8�$��

��7����$� (%)  

3B/���  

(%) 

 ������� ��������� ������ 16 7 43.8 26.9 

 ������� )��
�  10  4  40.0  15.4  
 ��������� K
$��� ����  12  5  41.7  19.2  

 ��������� ���
�����  %�� ������� ������  11  5  45.5  19.2  
 ������
	��6��
 ��������� K
$��� .6�� ����  9  3  33.3  11.5  

 �����������	�=�  
���� �����=� 8  2  25.0  7.7  
9��/��� 66  26  39.4  100.0  

��%���: �� ���	D��� ��
����� �*$   : ������ ����7Scopus !�����H� ��
����� Dar Almandumah & EKB 

������� ��
����� .  
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���)Ji Zhou, et al., 2014 ( ��
              �����	� ������*�� ����7H� ������  ��D	
�� ����$�� ����$�� �.�� ���
��� �����	�� ��J��

���*��� . �
���)Darren R. Grafius, et al., 2019 (��    ����	���� ���.����� ��6�<  ��D	
�
�U6 ��������� ���
�����  �%��#��$�� ��
�
���� B
�	�� ��J��� ��. 

  
  ����		     ��$���7�� �/8�$�� FH ����7�� ������� 3�������        �����6�<=�� !������=� ��
����� &� �,�� 

           ��������� ������ VD	 &	�� ���
�
��� )6 &�
 ���		� �����H� ��
������   ��@��$�� ������	��
   ������ !
     �� �,�%�� &� .6�	 ������� ��
�����          &����H� &�� ���@U	
 &������� 
���� ��A��	� )��$	 �����6<� &

              ��,��.
	
 !���	$	�� ������ ����D �3��6  ���	 !����H� �3�����
 &���H� �����D	
� ���	 !�����.��
            ������� ������ &�� %��$��  ��	
��� ���D	��
 ��������� ����	�� !��������� �7�
��� )��F ���	D�
 !&��6��� ��

          �������
  ����	� ����	��� ������� ��
����� �����6<� )�	 ����� !�����D	 X
F &�� 3��� �,�6�<� ������

              3�6J��� 8����
F &�� ���	����
 !����*$�
����
 �������� ����.�
D�� &�� 3��� ��������� IJ����� (��


         &	�� ������� �����6<=�  AF )��
 !�,�� )��7 &� i

 &����*=�      �������� ��
����� �,	�
��	  :  ��
���
)!X��
�F /0N?( :��6�$� ����H� �����.�� ����6���
 
���� #��$�� �� #.���� �����  ��D	
�� (����� IJ
���� 

Markov-CA . �
���)&�
���
 !����D��  /0Nh (3��� �� IJ
�� ���E��� ����6��� �=���	
= +�H� 

����D�� �� ����� ��F 8�*D�� ���  /0Ng  ��D	
�� �	���	 ���<	
=� �� ��� RS  %�
 ���
����� ��������� 
GIS . �
���)!�
*�� /0Ng (��J�� �� ����6� ���<P�� ��
� ���$�� &��  ���%��$��� i
	
�  &�� 

�6����� ������� ���
�
�� ���$�=� IJ
�� >�%
	� &������� &� �
.
��� . �
���) !&���

��/0/N (  ���
 � 3���                ����
�����  �%�  ��D	�
�� C
���� &
�� ������ ������ ���< ���$
� )@�H� ��.
	�� IJ
�

��������� .�
��� ) !��$�/0// (��
���� �� :3��� IJ
�� ������ �����D	 ����D�� ������  �������  ���7 
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��*�  

�E��$	��  ��D	
�� ����6��� ��6J�� .�
��� )!��.�� /0No( :)��$	�� ���6��� �7�
�� ��.6� �������  ��$�*�� 

���
H� ����� +����� 3���
 ���	D= IJ
�� �7�
��� 8
�H� �,� GIS.  
  
�(  ��G>��� [����2�:  

    ����$	�� &�� 8��	�� )�F ��  ����$�� �E6<���
    �� ��  �*���7��   ����.	�� ��
 !�  ����
��  
  ���7���    ���4� 8
�
$�� ����7
��
  ����.��
D�	��    �6 ����6 ������� G�
	   �������� �� ���!   )
��$	 
  K�$�H����������  F  ��D	
� 8���
          !�������� ��������� ��%�H� ��
�	� ������
 ���%� ����6� IJ���


    L �6��<	��� �,7�
�F ���
�* )��J	
       ����������� "��<	��
 ����	�� )��$	
 ���� ���������� 
 ����
'�,	� 
���	
��� ��� ���D	�� �� ������  ���&������� )Zhang and Wang, 2022 .(	
  ��  ���@$��� �7�
�� MJA

   ����< ������  �
 8���
H� ����	
��  IJ����       ���������� ��
����� �� ���D	
��� ����6���  ���
��	��

����.��
D �� �@��$��  ��4�  ��	�� �� ������� ��������� ��J���������	
��� K$��� ��A��	�
  AF )��
 !

��
 8���
H� MJA)
��� 5���� ����6��� IJ��� )Nf (
)6< )N? (&�� ��:  
  
• 5��$C%6� Z��8�� [������ N8��$: 

 �����*L� 3�6J�� >��a�        &����a��� ����6	� 
F ���	
� ������ ����.��
D �� ��
��� ;�U� 
 ���� ��GIS&RS���$�� �
� ���7 &�' )*
	�� �,�ED �� �6�� ������ ��
��� &�� ��	�	 !  &�' 

������ J�D	' &�� �A����� )��	 )� ������ ��* ����� �� #�<��� )D�	�� )#�6<
 �����! /0//( !
 ��������� ��A�%�� ��6������� G�$*�� P��	��
 ��6�$��� �� �����*=� 3�6J�� 8���
F S���	 &��	�


) )6<No( ��A�%�� �� �
�	��  �$� P��	�� �7� ��
$	 ��  ,
	 �F �6�� K�$ ! S�F )6<� �,	�,��
	

 8
��	��
 ���6	��� >7�
��� �� ��4�  ��	 )ED �� ��6���� �=��	$=� )6 ���	�=� �� JDH� ��

�,�� . ���	D��� �E���� &� ��@$��� ��
����� ���� �7
 ��
����� X�D̀)fo�
���  .(�,�� &	��
 :
 �
���)Arun and Katiyar, 2013 ( ��	
H� ����.��
D S���	 ���7H� �
* &�� ��
�D�� �	��


�����*��MJA �	�@�
 !� ���,���� �� �,	���6J�� ��
�	��
 3���	
=� ���
	 �� IJ����� �� �A��Q �� 
����
<��� .���D	
� ��6  �
���)Darren, et al., 2019 ( ���
�����  %�� ��	���� #.����� (,���

�� #��$�� 
���� ����@U	 �*� ��J��� ��������� B
�	��
 �������� �%�����
 �	����� 3����� &
��  ��D	
�  	 ��6 !��
�
���� �6�<�� ���*��� �����E	
 �
���� ����H�  ��D	
� ������	 ��J��

 ��6�������� S��� �� ����*�� ����� ��)Bin Xiao, et al., 2022 .( &,� ������� ��
����� &�� �����
 �
��� �,��
 !������ �����7)� !i�6< 
 ����/0// (&� &������� &����*=� 3�6J�� 8���
F �� 

GIS&RS S���	��
 ���%��� ���.  



               &�'�� (�)��� *�+� 	),                    +�                            �) -$�. ��/ *�� ��)1213(  

��.�  

 +��/),� : (
 i����� ��.
	����
���� ��
��� ��������� ����6��� ��J���� 8���
F ��A��	= )/0N/ T/0//.(  

  
��%���: 5����	�� K$���� ����� ��  &��D��� �������
 �����=� ��
��������	.  
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 +��),' (: 
 i����� ��.
	����
���� ��
��� ��������� ��J���� 8���
F ��A��	= )/0N/ T/0//(.  

  
  

  

   
��%���: (Zhang & Wang, 2022) .  

+�� ),( ( :���*��� ��ED�� ��6�< )��$	 (��	�
 ��6�,�� 3�����.  
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• ��R����� 3���;���<�� �/8�$: 

     �7 ;�U� 8���
H� ������ �� ���	             &��� �������� IJ������� ���
����� �� ���6 ��� ����	
� 
            ��@4�� P��	��
 �������� 
���� ��A��	�
 ���6������
 ����W �� ><6�� +��� �������� ����.��
D��

 ���	$��� ��A
�����
��
     �A��� q�� �7
 !//    ��
�� �
��� N/,/ %     �E������ ���
����� ����� ��
 ���	D��� .�
��� �,�AF ��
  )Sulaiman, et al., 2018 ( ��IJ
��  ��D	
�  CA-Markov  ����
L

     ��� ���H� 3�����/0f0  ��A
�����
  ��D	
��    ����	D�   ����� �	�� ��� .    �E6�<��� �
���
 ��		�

       X�
�� )��	�=� ��J��  ��D	
�  	 ����$��)SM-Logistic-CA(  !      �E6�<��� �� �DW B
� �
����


�
��� ����	
�) Xin-Qi, et al., 2012(IJ
���  )SD ( !�����.��
 ����6��� �����	�� ���6������ ��6�$��
             ���*�� ��� �����
 !q��<	���<	 ����� �� �����.�� ����H�
 ����$�� ����H� �
A�	
 
����
 

))6< Nd .(�,�AF ������� ��
����� &�� ����� �
��� )�
$
  !8�� /0/0 (��J���� ����6��� >$.�� 

$��#�� �� ����� "
A�  ��D	
b� ���.��
D )Markov – CA.(  
  

   
    ��%���:  (Xin-Qi et al., 2012). 

 +��),) (: ��6�,�� 3�����   IJ
���)SD (���. X�
F &�� +�H�  ��D	
� V�*D	� &������.  
  

• ��$����� ��1B��� �/8�$:  

      ������ �������� ��� &�� ����6��� ���E���  
�	               8
��
H� �JA ��
�
 �������� J�D	= ���
              ����
�
F ����$	
  ��*	
  ���	
 ������ )6�<� ��6�,� ��3���L�
 �����	�� �� ���Q ��
���

           IJ����� MJA ���D	
� &	�� ��
����� ��� q�� �7
 !������� ��������Ng     ���
�� �
��� o,o.% 
�
��� ��6�	 �7
 )Wendy and Chen, 2017 (���D	�� �� IJ
��  ��D	
�� ����$�� S������ 

      ���
 ��6 !����6��� i��*�� ��������   ��
��� G<��  IJ
��  �����6)EnKF( ��	����  ) )6�< 
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����  

Nc (  ����L     ����$�� ��
�D�� �.,�H� IJ���)CA (  IJ
��
Logistic-CA   ��6�������� ��6�$�� 
  ��6� �� ����$��   )�H       8���	
=� ���4 )��F  ,� ���
	��	����     ����	�   ���D	�
� �����	�� 

���H�&)Xuecao et al., 2017 .(  ��,�AU� &	�� ������� ��
����� ����� :  ��
���)  ! ��6������
/0/0 (��
$	 &�� ���� &	��
 ���D	�� ���6��� ���$�� �
7
�� .6���
 &�� ���D��  ������ 

�6� ���6��� – ������� �[���	
� ��
���� &�'  %� ���
����� �������������	�  ��������)GIS-MCA .(  
  

•  ��/�� �/8�$��� ��1�%>K: 

              �� G�	�
 !��������� �A�
%�� &��6��� ����	��
 ���D	�� ��
��� &� ���AF ��J IJ����� MJA ��	
 ��
����� ������     �A��� q�� ;�FN/    ��
�� �
��� ?,? %    �7
 !���	D��� K�$�=� ���� ��   ���D	�
� 

 �
���)Myrtho, et al., 2012 ( ���$�=� IJ
��)GWR ( ���@6�� ����F �� >E	D=� ��@U	 ����6 )��$	�
              �������
 ���
��= ����*�� ����� �
* &�� ���	�=�� "�J
 +�H�  ��D	
� V��*D
 ����6
��

�	��A ��
� �� ����$�� S������ ����	�� ))6< /0( ! �
��� ���	
�
Jianbin, et al., 2016) (  &��'
  �Q ���D IJ
��  �

)GMM (          ���H� 3����� ����D  
� �� ������ ����	�� ���D���� ������ �������

    ��� �� ���<	
=�  ��D	
�� #��$��!        3������ �����F ���6�$� �� �

�Q ���D ��J�� ��6�	 �7
 
������	�� �� )��F )6<� ���H�! ��6 ��
��� ��6�	  )Wendy and Chen, 2017(   ����D	 ��� 

  � ����$�� S������  ����6��� i��*�� �������� IJ
��  ��D	
�.  ��,��
 ����� ������� ��
����� ����� :
 �
���)!�
*�� /0Ng (��J�� �� ����6� ���<P�� ��
� ���$�� &�� ��%��$��� i
	
� &�  ��6����� 

������� ���
�
�� ���$�=� IJ
�� >�%
	� &������� &� �
.
���.  
  

    
 +��),*: ( �� 8���� �����	������6 IJ
���	���� . 
��%���:) Xuecao et al., 2017(  

  

 +��)-.: (  ��7
	��� ����6
�� ���@6��
 ���$�=� IJ
��  ��D	
��GWR. 

��%���: (Myrtho et al., 2012)    
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• ��7�2� ��GBG :���>��� �/8�$: 

	               ����	
��� ����$�� ����{� ��
�$ ����H� ��@E@ ��$�
�� IJ����� ��       ����	 S���� ��
  ��J��     ��
�� )��6	 K�$ �� ����@� ��
�� B��	�=�
 
 ���
.��  �� �� ���  3����� ���@6 S� ) )6�< 

/N(  !    �A��� q� �7
Nc    ��
�� �
��� N0,h%! �7
    ��D	
�  	   #��*��� M��	�=� IJ
��)ASS-

VA(   �����$�� S������� ���  ��	AH� �
�$�
 S���� �� ><6��
 ��,%=  )Libao, et al., 

2013( ���	
� �7
 !)Zofie and Stefan, 2022(    +���	�� ���P��� )��� &�� ������� ��J�����
            ��� IJ������ ��� B
��� �JA  ��D	
�  	 ��6 !3���D�� S������ ��A
�����
 ���D	� #�*���

 ����$�� �%����� ��
� ��
�	� �������� �%����� ���D	
 �
��A �=���)Philipp Andersona 

et al., 2018 & et al., 2020.(   ���
	 ������� ��
����� i
	
� &�� �����  ��
���) !8���� 
/0/N (��  :��������� ���
�����  %� ���� &� �����Q
���� ����D�� ����=� ��@E@ ��J����.  

  

  
  

  

+�  . �� ��+ 	�*��& ����& @���������H� &@E ا���	آ	ة ����� ا��
	د ����ن: ) ,-( �
%�����: (Liotta et al., 2022)  &(Ján et al., 2015).  
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• ����<��  ���"��� [���� 3����� �����
��� �/8�$��: 

          ���
�D�� >	�
,��
 8�
�� ��6�< &�� ������� ������	�� ��J���� �F ��
����� )��$	 (��	� ��,%F 
))6< // (           �A��� q�� �7
 !����$�� ����L� �� 5=��� 5��
� ���� �7h ���    ��
�� ��
/,dh %  ���

          � )@� ������ ��J�� ����U� ����	
L� S��� �� "�J
 !��
����� ����  (,Traj2Vec 
 !  ������ �����
  ����
<���)RF( ��6�$��     !����$�� ����n� ���	D��� �����D	
=�   )��� )6<�       ���
�� �����
� �� 

��6
�� 
  	���
� ���$	 ,      �� ���
 ��� !����D��  )���	  "E,	
����7��       ����6$' ��@6F ������ )��
 
)Jinbao et al., 2020( .�
��� ����	
� ��6) Ko Ko et al., 2016 (� )
�$��� >	�,�� �����6� ������
)MC( 
 ��4�  ��	�� 8���
F
 ���$�=� IJ
�������� ��.D	 �� ����	
E�  )���	�� ��<�F
 #�<��� )��	�� 

����	�=�  ����� ��  .   ���  ��D	
�  	 �7
          )
��$��� >�	�
A
 8�
�� ��6�< &�� ������� ������	�� ��J�
    ����6� ��%�F )��$	�      ����.	��� ��
�
�� ������	�� ��		 &�� ����7 �
6	       >��%
	��
 ��6�
�� �7
� &��

����6��� �E���	�� ��*�� ��J ����.
	��
 )Michael and Richard, 2021 .(    i
	�
� &��� ������
��� &,� ������� ��
����������� ��.   

  

  
��%���: (Ko Ko et al., 2016).    

 +��)-- ( :��6�,�� 3����� ������	�� ��J����.  
  
•  �C����� ��$����� �/8�$��:  

               ����
�����  �%� ������� )D�� �������
 �.A���� ��J���� B�
�F �� B
� ����6��� ��J���� ��	
    !����*$L� ����.�
D�� �,
�
F �
6�
 ���������   �7
   �A��� q��gf      ���
�� ��
��� /f,d %  ���

 !���	D��� ��
�����                ����7 ;�� X�� #J��  �D	
��� ��
	 �,�H 5��%� ���D	
��� IJ����� �@6F �� ��	
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   ���	$��� (��	���� P��	�� �� ;�6�	�  �%��� ;� �A��
� �	�� IJ����� +�� 3����  
�� �F ������ .�,�AF ��
 :
�
��� )Stefan and Matthias, 2021 (    )���$	� ����
��� �����6��� IJ����� ���D	
� &	��
  �����6�'

  )
*
�� �� &�'     ������U� ������� S������ �� �6��� ��

 ))6< /f .(        ���� ����6� IJ
�� 3���  	 ��6
�7
��� ���	D=���
6 �� �
�� ���6� ��6
��  Park and Kim, 2016).(   ���
����� i
	
� &�� �����

  ��� ���� �������  �No             ���
 �,	���
�� 5��%� ������� ��
����� ���D	
��� IJ����� �@6F &A
 �
���  
i�DH� IJ������ ������ �A���	 .�,��
 :�
��� )i��$���
 !8�	�Q  /0Nc( :��J����  ������6
	��6�� 

���4� �

	�� #��$�� ������ ��
���� ��� Ncgo T/0No  ��D	
�� �����	  GIS&RS. �
��� ) !!��$�
/0// (�3�� IJ
�� ������ �����D	 ����D�� ������ ������ ��7 �E��$	��  ��D	
�� ����6��� ��6J��.  
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<��� �������� �%����� ��6�$� �7�  ���	�) Haijun et al., 2019(  ���6 !

  �	�@�    �����.��
D�� &�� ������� ��J����
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 j

   #
�
�� �

	���)N?,h (����
 / !��	��� "�	 )ED  ����  ����	��� i
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�$� ��6 �,����	
 !)7F (A����� ���6 �������
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����� ����� !�@��$�� �����	��
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����� �,��� ���	�� &	��
       �,�AF ����6��� IJ����� �� ��
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����� &� ���	D� ��6�F  ���	
 �������  &����

 �,� &������ )���� ��6� >�� ��. 

/T   ��
��    K�$�H� �� ��6��<��� ��**D	 ���	   !�������      �������� ���**D	��  ��� ��� 
               8���
��� ����� ��� ��@$��� ���
�
��� �� ����< ����� ��
���  ���	 &�� �,	��7


������� (��	��� )��F &�' )
*
��. 

fT      
$� �������� &� ������� ��
����� ;��
	       8����
H�  ��D	
�� ��������� ��J���� ��
��� 
           �%� ������	
 !&�����*=� 3�6J�� ����.��
D &�� 5����	�� ��
�	��� ����6��� IJ�����


��� �� ���<	
=�
 ��������� ���
�����.   



               &�'�� (�)��� *�+� 	),                    +�                            �) -$�. ��/ *�� ��)1213(  

�!.�  

gT                ���**D	�� &�� �����6��� ���J���� ��
��� &� �**D	� ����� ����� ���
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h. i
�.��� X��� ��� &�� !
8�*���  )����
� }���� ��� !)/0N? : (��J���� ����6��� ����*$=� 

�=���	
= +�H� �����.�� �� 3��7 ��
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