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Métamorphique Installations dynamique Exigences
et étapes de la conception du processus de préparation

RESUME -

L'architecture dynamique métamorphique architecture transformable dynamique est une forme
d'architecture architecture cinétique Kinetic, définies comme des installations qui peuvent changer de
forme pour prendre les formations et la position de la variété a vide, d'améliorer I'exploitation des
espaces espaces ou pour de multiples avantages et les utilisations de (1), caractérisé par ces
installations a plusieurs caractéristiques fonctionnelles, de [I'environnement, esthétiques et
économiques

Compte tenu de la multiplicité des objectifs de la conception de ce type d'installations, et la nature
Alanchaihoualemakanekih; il a fallu augmenter les spécialités de chevauchement est d'architecture
dans les stades de la conception initiale de l'origine, ce qui se passe dans les installations de
traditionnel, et en tenant compte des exigences de la prochaine décision Altsamemialmmari; se
conformer aux exigences fonctionnelles, de I'environnement, de développement esthétique et
économique, de sorte qu'il n'est pas il ya un conflit entre toutes les disciplines au cours du processus
de conception et de la compatibilité entre eux.

Dans le contexte de ce qui précede; souligne I'importance de définir le réle de chaque discipline dans
la conception des installations de la métamorphique dynamique, et le début de la phase de
conception de la forme de la structure d'origine, puis la phase de conception de la couverture, et
apres les charges la phase d'analyse et les contraintes, puis de préparer les documents et des
dessins pour tous les détails nécessaires pour la mise en ceuvre.

Le but de cet article pour atteindre les exigences et les étapes de conception de processus, de la
phase de conception initiale de I'origine, puis le stade de conception avancée, qui se confond avec
les différentes disciplines avec I'évaluation de l'impact de chacun sur l'origine, et des dessins; pour
commencer la mise en ceuvre.

MOTS-CLES: construction d'une dynamique, des plantes mutantes, qui se chevauchent les
disciplines, les étapes de la conception du processus.
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